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PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

NA CZAS BUDOWY DROGI DLA PIESZYCH WRAZ Z ZATOKA AUTOBUSOWA
ORAZ PRZEBUDOWY ISTNIEJACYCH ZJAZDOW W CIAGU DP 1181Z
W M. WICEWO

Lokalizacja robét: DP 1181Z (dz. nr 85/2)
obreb ewidencyjny: 0057 Oséwko

Inwestor :  Powiat Biatogardzki
Zarzad Drog Powiatowych w Biatogardzie
ul. Szosa Potczynska 57
78-200 Bialogard

Opracowata: mgr inz. Lukasz Daglis

Karlino, listopad 2022r.



Opis techniczny

do projektu tymczasowej organizacji ruchu
na czas budowy drogi dla pieszych wraz z zatoka autobusowa
oraz przebudowy istniejacych zjazdéw w ciggu DP 11812
w m. Wicewo

Podstawa opracowania.

Plan sytuacyjny w skali 1: 500
Wizja lokalna w terenie

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu drogowym (t.j. Dz. U. 2022r. poz.
988 z pozn. zm.).

Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury Oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z
dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych (t.j. Dz. U. z 2019 .
poz. 2310 z pozn. zm.).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkdéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzgdzeh bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach
(tj. Dz. U.z 2019 r. poz. 2311 z pézn. zm.).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 6 lipca 2010 r. w
sprawie kierowania ruchem drogowym (t.j. Dz. U. z 2016 r. poz. 143 z pdzn. zm.).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 18 lipca 2008 r.
w sprawie wzoru ubioru niektérych osoéb uprawnionych do wydawania polecen i
sygnatéw w zakresie kierowania ruchem na drodze (Dz. U. Nr 132, poz. 840).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegdtowych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzgdzaniem (t.j. Dz. U. z 2017 r. poz. 784).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (t.j. Dz. U. 2022r. poz. 1693 z
pdzn. zm.).

Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 1 czerwca 2004 r. w sprawie okreslenia
warunkow udzielania zezwolen na zajecie pasa drogowego (t.j. Dz. U. z 2016 r. poz.
1264).

Ustawa z dnia 14 czerwca 1960 r. Kodeks postepowania administracyjnego (t.j. Dz.
U. 2022r. poz. 2000).



1. Lokalizacja i parametry drogi

Roboty zwigzane z budowg drogi dla pieszych wraz z zatokg autobusowg
oraz przebudowsg istniejgcych zjazdéw bedg prowadzone w ciggu DP 1181Z (dz. nr
85/2, obreb ewidencyjny 0057 Oséwko) w Wicewie.

Parametry odcinka DP 1181Z objetej opracowaniem:

- jezdnia: bitumiczna szerokosci 6,0 m
- chodniki: brak

- ciggi pieszo—rowerowe: brak

- natezenie ruchu: srednie

- teren zabudowany

- widocznos¢: dobra

- klasa drogi: L (lokalna)

2. Zakres robot:

ETAP | — strona prawa
- ustawienie znakdw ostrzegawczych i zakazu oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu
- wykonanie koryta pod projektowane warstwy konstrukcji nawierzchni
- ustawienie kraweznikow / obrzezy
- wykonanie poszczegolnych warstw konstrukcji nawierzchni

- demontaz urzadzen bezpieczenstwa ruchu, znakow zakazu i ostrzegawczych

ETAP Il — strona lewa
- ustawienie znakdéw ostrzegawczych i zakazu oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu
- wykonanie koryta pod projektowane warstwy konstrukcji nawierzchni
- ustawienie kraweznikow / obrzezy
- wykonanie poszczegolnych warstw konstrukcji nawierzchni

- demontaz urzadzenh bezpieczenstwa ruchu, znakdéw zakazu i ostrzegawczych

3. Utrudnienia w ruchu

W trakcie realizacji inwestycji wystgpig nieznaczne utrudnienia dla kierujgcych
pojazdami, poniewaz czes¢ robot bedzie prowadzona bezposrednio przy krawedzi
jezdni. Aby zminimalizowac utrudnienia w ruchu roboty bedg prowadzone w dwoch
etapach: ETAP | — strona prawa, ETAP Il — strona lewa. W zwigzku z prowadzonymi
robotami szerokosc¢ jezdni bedzie ograniczona do 5,00 m.



4. Cel i zakres opracowania

Niniejsze opracowanie obejmuje sposob oznakowania i zabezpieczenia robét podczas
remontu nawierzchni jezdni na czas budowy drogi dla pieszych wraz z zatoka
autobusowg oraz przebudowy istniejgcych zjazdow w ciggu DP 1181Z w m. Wicewo w
celu stworzenia bezpiecznych warunkéw ruchu drogowego oraz zabezpieczenia stref
roboczych przed osobami postronnymi oraz pojazdami.

5. Opis opracowania

ETAP |

Na krawedzi obszaru robo6t od strony jezdni nalezy ustawi¢ nie rzadziej niz co 10 m
tablice kierujgce U-21a/b (obustronne). Od strony najazdowej nalezy ustawi¢ tablice
prowadzgcg U-3d. Z przeciwnej strony nalezy ustawi¢ zapore drogowg U-20b (zapora
drogowa szeroka).

Z obydwu stron obszaru robét w odlegtosci 20 m nalezy ustawi¢ zestaw znakdw:

- B-25 — zakaz wyprzedzania

- B-33 — ograniczenie predkosci do 20 km/h

Od strony skrzyzowania z DW 163 wszystkie zakazy nalezy odwota¢ znakiem B-42
ustawionym 20 m za obszarem robat.

Od strony skrzyzowania z DW 163 w odlegtosci 40 m od obszaru robét nalezy ustawié
zestaw znakow:

- A-14 —roboty na drodze

- A-12b — zwezenie jezdni — prawostronne

z tabliczkg T-1 o tresci: ,40 m”.

Z przeciwnej strony w odlegtosci 60 m od obszaru robot nalezy ustawi¢ zestaw
znakow:

- A-14 —roboty na drodze

- A-12c — zwezenie jezdni — lewostronne

ETAP II

Na krawedzi obszaru robo6t od strony jezdni nalezy ustawi¢ nie rzadziej niz co 10 m
tablice kierujgce U-21a/b (obustronne). Od strony najazdowej nalezy ustawi¢ tablice
prowadzacg U-3d. Z przeciwnej strony nalezy ustawi¢ zapore drogowg U-20b (zapora
drogowa szeroka). Od strony chodnika nalezy ustawi¢ zapore drogowg podwojng U-
20c.

Od strony skrzyzowania z DW 163 w odlegtosci 25 m od obszaru robét nalezy ustawié
zestaw znakow:

- B-25 — zakaz wyprzedzania

- B-33 — ograniczenie predkosci do 20 km/h

Wszystkie zakazy nalezy odwota¢ znakiem B-42 ustawionym 20 m za obszarem robot.
Z przeciwnej strony w odlegtosci 20 m od obszaru robot nalezy ustawi¢ zestaw
znakow:

- B-25 — zakaz wyprzedzania

- B-33 — ograniczenie predkosci do 20 km/h



Wszystkie zakazy nalezy odwota¢ znakiem B-42 ustawionym 25 m za obszarem robot.

Od strony skrzyzowania z DW 163 w odlegtosci 55 m od obszaru robét nalezy ustawié
zestaw znakow:

- A-14 —roboty na drodze

- A-12c — zwezenie jezdni — lewostronne

Z przeciwnej strony w odlegtosci 60 m od obszaru robot nalezy ustawi¢ zestaw
znakow:

- A-14 —roboty na drodze

- A-12b — zwezenie jezdni — prawostronne

Szczegbétowe umieszczenie oznakowania przedstawiono na planie sytuacyjnym
(Rys. nr 2)

. Zalecenia projektanta.

Pionowe znaki drogowe zastosowane do oznakowania robo6t powinny by¢ z grupy
wielkosci D — duze (tréjkatne o boku 1050 mm a okragte o Srednicy 900 mm),
posiada¢ znak bezpieczenstwa ,B” a ich lica powinny by¢ wykonane folii
odblaskowej typu 2,

Sposob umieszczenia konstrukcji wsporczych znakdéw pionowych i urzgdzen na
podtozu powinien gwarantowac ich stabilnos¢ oraz rownos$¢ w pionie i poziomie,
Wysokos¢ umieszczenia dolnej krawedzi tarczy znaku lub zestawu znakéw od
poziomu terenu powinny wynosi¢ min. 2,0 m w przekroju drogowym a odlegtos¢
umieszczenia bocznej krawedzi tarczy znaku lub zestawu znakéw od krawedzi
jezdni od 0,5 do 2,0 m,

Wykonawca prowadzacy roboty w pasie drogowym zobowigzany jest utrzymywac
Srodki uzyte do zabezpieczenia robét w nalezytym stanie technicznym,

Jezeli w trakcie robdt zaistnieje konieczno$é recznego kierowania ruchem, to
czynnos¢ ta musi by¢ wykonywana przez uprawnione osoby zgodnie z zasadami
okreslonymi w aktualnym rozporzadzeniu Ministerstwa Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 06.07.2010r. (Dz. U. z 2010 r. nr 123, poz. 840). Osoby
przewidziane do kierowania ruchem powinny ukonczy¢ szkolenie organizowane
przez Wojewddzki Osrodek Ruchu Drogowego i powinny by¢é wyposazone w
narzutki ostrzegawcze pomaranczowoczerwone z zOitymi pasami z materiatu
odblaskowego co najmniej klasy 2 oraz z odpowiednim nadrukiem koloru czarnego
lub granatowego na plecach i z przodu o tresci: ,KIEROWANIE RUCHEM”
(rozporzadzenie MSWIA z dnia 18.07.2008r. w sprawie wzoru ubioru .../Dz. U. z
2008 r. nr 132, poz. 840/.

Pracownicy wykonujgcy roboty w pasie drogowym powinni by¢ ubrani w kamizelki
ostrzegawcze (zalecane kombinezony) o barwie pomaranczowej lub zottej i
wyposazone w elementy odblaskowe w postaci paskow odblaskowych wykonanych
ze srebrnej tkaniny potyskujgcej pod swiatto,

Wszelkie roboty drogowe zwigzane z koniecznos$cig zajecia pasa drogowego mogg
by¢ wykonane wytgcznie na podstawie decyzji zezwalajgcej na jego zajecie
wydanej przez wiasciwego zarzadcy drogi na wniosek inwestora lub podmiotu
gospodarczego przez niego upowaznionego,



- Niezaleznie od przedstawionego sposobu oznakowania i zabezpieczenia strefy
robét ich wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepiséw ustawy Prawo
o ruchu drogowym, a takze ogdlnych i szczegdtowych przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy przy robotach budowlanych,

- Wykonawca powinien zapewni¢ dostep mieszkancom i firmom do wszystkich
posesji zlokalizowanych w obszarze robot, a przed wprowadzeniem organizacji
ruchu poinformowac¢ wszystkie strony o zmianach w dojezdzie do budynkow i

posesji,

- Zajmowany pas drogowy nalezy oznakowac i zabezpieczy¢ przy uzyciu znakoéw
drogowych i urzagdzeh zabezpieczajgcych, umieszczanych w nastepujgcej
kolejnosci:

1. Znaki ostrzegawcze
2. Urzadzenia zabezpieczajgce

- Miejsce dostaw materiatbw na budowe nalezy zorganizowaC poza jezdnig drogi
powiatowe;j,

Oznakowania powinno byé zgodne z wytycznymi zawartymi w Rozporzadzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie szczegétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach / Dz.
U. 03.220 poz. 2181/

7. Termin wprowadzenia zmian w organizacji ruchu drogowego.

Planowany termin rozpoczecia robot — marzec 2023 r.
Przewidywany czas trwania robot — 21 dni

Ostateczny termin zakonczenia robét — 31 grudzien 2024 r.

Opracowat: mgr inz. tukasz Daglis



